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Exemple: réacteur biologique

retour



Observabilité



Observateur



Identifiabilté



On observe x(t) uniquement



On observe x(t) et s(t)



Observateur de Kalman linéaire (y=(x,s))
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En bleu les valeurs réelles, en rouge les estimations.



On observe s(t) uniquement



Résultat

fonctions de croissance 



Modèle de simulation sous Matlab/Simulink

Identification

Observateur 
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Entrée 
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Modèle du  procédé



Identification de µ(t)
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En rouge, loi de Monod (a priori)
En bleu, loi de Haldane (loi réelle)
En vert, partie de µ(s) en cours d’identification
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Identification de µ
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Théorie générale



Identifiabilité



Identifiabilité infinitésimale



Identifiabilité différentielle



Généricité (sans contrôle)

Passer la preuve



Preuve de la généricité 1/2



Preuve de la généricité 2/2



Cas 1 sortie

retour



Cas 1 sortie, réciproque

Passer la preuve



Preuve du cas 1 sortie 1/2



Preuve du cas 1 sortie 2/2



Cas 2 sorties: définitions de k et r



Classification



Type 3: r=k et n=2k



Type 1: r>k

retour



Type 2: r<k

retour



r=k et 2k<n

Type 2

Type 1



Questions diverses

Concernant l’application ?
A propos de la simulation ?
Les définitions ?
Sur la généricité ?
Sur la classification à 1 sortie ?
Ou bien la classification à 2 sorties ?
Ou autre…
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